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ОПИСАНИЕ И НАЗНАЧЕНИЕ ПО 

Программа представляет собой встроенное ПО 

одноплатного компьютера, определяющее местоположение 

беспилотного летательного аппарата (БПЛА) на основе анализа 

видеопотока и других данных. 



4 

 

 

ВЫПОЛНЯЕМЫЕ ФУНКЦИИ 
 

Программа обеспечивает выполнение следующих 

функций: 

− приём и обработка кадров с бортовой камеры для 

вычисления смещения БПЛА; 

− использование данных о пространственном 

положении (pitch, yaw, roll) и высоте, а также исходных координат, 

полученных от наземной станции управления (НСУ); 

− передача вычисленных географических координат 

на НСУ для информирования оператора; 

−  передача вычисленных географических координат 

на бортовые системы БПЛА для решения задач управления; 

− возможность интеграции с дополнительными 

системами позиционирования для комплексирования данных и 

формирования единого результата. 
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УПРАВЛЕНИЕ ПО, ВВОД И ВЫВОД ИНФОРМАЦИИ 
 

Управление встроенным ПО осуществляется через 

графический интерфейс ПО «НСУ Наш (GCS Nash)» с помощью 

нажатий компьютерной мыши по кнопкам управления, 

расположенным на интерфейсе.  
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ДОПОЛНИТЕЛЬНЫЕ СВЕДЕНИЯ 
 

Программа предполагает взаимодействие с БПЛА, в 

частности с автопилотом «БАРСУК». 
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